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CFZ Cobots es una empresa de soluciones tecnoldgicas, nacida en 2017 enfocada a cubrir la demanda de tecnologia
avanzada que ahora mismo surge como necesidad en la industria del levante espafiol, dando un paso mas alla de la clasica
automatizacion industrial.
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;IMAGINAIS UN MUNDO
DONDE LA GENTE

TRABAJE CON ROBOTS,
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Industry 5.0...

Human-centric

..Promueve talento, diversidad y
empoderamiento.

No nos preguntamos que podemos
hacer con la nueva tecnologia
sino qué puede hacer 1la
tecnologia por nosotros..

Sostenible
Reduccion de impacto

Resiliente

..desarrollo de produccion

industrial robusta frente y degradacion
a crisis naturales o ambiental por el bien

geopoliticas de las generaciones
venideras

Basado en modelo EU. Direccion general de innovacion, Abril 2021



;Como ayudan los Cobots a conseguir estos objetivos?

o %

Reshoring Ahorro de espacio Reduccion de Reduccion de
(Relocalizacion) desperdicio consumo energetico
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Tendencias de mercado

@)

Industry 4.0: Internet de las
cosas (IIOT) y Big Data

Mantenimiento predictivo

High mix, low volume & cambios

Manufactura aditiva, impresion 3D
-O—
—0-
frecuentes

Miniaturizacion y precision

Industria 5.0

© 2022 Universal Robots A/S. All Rights Reserved.




Fvolucion Robotica colaborativa

2008

UR5, el primer
cobot comercial.

Se funda Rethink
Robotics

2013

KUKA lanza
modelo LBR
iiwa

2014

TUV Nord
certifica los
sistemas de
seguridad de
UR

2015

Universal Robots
es adquirido por
Teradyne por
$285M

Techman Lanza
TM5

2017

Yaskawa lanza
HC10

2018

El fundador Esben Oestergaard
receive el Engelberger Award -
ELl premio Nobel Prize de la
Robotica

Rethink Robotics Cierra

Aparece primer cobot Doosan

2005

3 amigos fundan
Universal Robots
en Dinamarca

2012

Lanzamiento de
UR10, mayor
alcance y
capacidad de
carga

2015

2015

Lanzamiento UR3,
primer cobot de
sobremesa

ABB Lanza Yumi

Se publica
IS0/TS
15066:2016

Lanzamiento de
UR+ y UR Academy

2019

Lanzamiento de UR1l6e - se
aumenta la capacidad de carga
hasta los 16 kg



Universal Robots consigue el Universal robots se reinventa
hito de 50.000 robots vendidos con el lanzamiento de una nueva
generacion cuyo primer modelo,
UR20 presenta 20 kg de
capacidad de carga y 1700 mm de
alcance

Avalancha de competidores
asiaticos

La capacidad de
carga del UR10e
se aumenta a
12.5 kg

Fanuc Lanza
familia CRX
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There is a huge potential Collabortive Workcell Robotics
market for Cobots Seen vs Latent Market

» 800 million people are employed in Manufacturing

« At least 2% of these tasks are automatable with
today’s technology = 16 million tasks

* One robot can work 2 shifts a day = 8 million
potential robots

* |f 10% of that is automated by 2025 - 80000
cobots installed

Market Size (SB)

« So far, we've shipped 50K, all ofther suppliers
have done 50K - 70000 to go

» Potential growth rate of >50%

R R, R, R 7, 7, S, SR - N 7,
o 2 NN W W .
T o O o o oo oo o

. 2019 2020 2021 2022 2023 2024 2025
» And that is before you account for global GDP
growth and innovations that expand the market ——UR Internal Post COVID =~~~ Achieve 10% Activation by 2025

& Universal Robots
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Universal Robots en nUmeros

800+ 20+
Distribuido Oficinas
res e
integradore
S
65,000+ 4,0-50%
Cobots Cuota
vendidos mercado

cobot

UNIVERSAL ROBOTS

Q00+

Empleados

0O+

Productos
UR+

© 2022 Universal Robots A/S. All Rights Reserved.
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UR, companiia global

Boston (US)

o

; lRl) ’JTokyo (@[]

p'l'

Irvine,
California (US)

I.Taipei (Tw)

a
w‘..j_‘\: .

RN Santiago de Querétaro s

Bangalore (I

Oficinas en el mundo:

. UR Corporate Headquarters

@ UR Global Offices

w 4';5'

© 2022 Universal Robots A/S. All Rights Reserved.



Backed by Teradyne Inc.

How does Teradyne help
Universal Robots?

Helps secure supply chain

Supports customer service -~ | ‘?ﬁfﬁ{;i@  }ﬁ=~‘?ﬁ§;?
Shares expertise between N Cldel ) ST
companies SN R e
5 -.USD 3.7 billion
Fuels growth annual revenué

2 Over 6,000 employees

M
7




CAMBIO

Del modelo de manufacturacion



Instalaciones fijas

Sin interaccion humana

Separacion de los espacios

Trabajo repetitivo

Retorno de las inversiones
a largo plazo

Moviles

Interaccion frecuente

Fspacios compartidos

Cambios frecuentes

Retorno de las inversiones
a corto plazo

UNIVERSAL ROBOTS




 Configuracion rapida

» Facil programacion

» Despliegue flexible

» Colaborativo y sequro
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FACILIDA

Aseqgurar la adaptabilidad de los equipos en |os

D

DE USO

entornos productivos

UNIVERSAL ROBOTS



Robots industriales

Puesta en marcha
dificil

Necesidad de
personal experto

Instalaciones fijas

Gran necesidad de
espacio

Necesidad de
sistemas auxiliaries
de seqguridad

Numerosos costes
adicionales

154
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Robots colaborativos

(:) Rapida puesta en
marcha

V)
(Zg Directo a programar

i Puesta en marcha
i%%? versatil

RA . .
'\ Espacio reducido

Colaboracion con humanos
sujeto a analisi de riesgos

Rapido ROI

© 2022 Universal Robots A/S. All Rights Reserved.



ROBOTS ROBOTS
TRADICIONALES COLABORATIVOS

.ML -._ .,; :
7 'L'.




ROBOTS ROBOTS
TRADICIONALES COLABORATIVOS
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Configuracion Ubicacion Programacion Colaborativo
rapida flexible sencilla y Seguro




Configuracion

opiaa LISTO PARA USAR EN MENOS DE 1TH

UNIVERSAL ROBOTS



Ubicacion
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Programacion

sencilla INTERFAZ DE USUARIO MAS
SENCILLA DE LA INDUSTRIA

UNIVERSAL

ROBOTS

R
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Colaborativo

7R VENTAJA COMPETITIVA A TRAVES DE LA
COLABORACION HUMANO-ROBOT

R
UNIVERSAL ROBOTS
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PLATAFORMA

Adaptabilidad de la solucion para cada cliente

UNIVERSAL ROBOTS
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DEVELOPER

UNIVERSAL ROBOTS +

FILTER BY REGION v FILTER BY TASK

memmmc with UR software

TOO MOUNTING
CARLE GUIDANGE
PROTECTIVE COVERS
CONNECTVMTY
SEASORS

HSow
INTERFACES / \
OTHER
SOFTWARE y
Secure loT Communication
Solution (ARCS)
Kit Robot F;ffdam with SICK
nspector

Hace tus ideas realidad

]
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ROBOT PROGRAMMING SOFTWARE (‘

ARTIMIND

ROBOTICS

@ bagger-nmnielsen
MILLIBAR ve combine product, technique & knowhow
@ENERGID

OPTOFORCE Rabotics and Machine
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SICK alumotion.
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APP CFZ COBOITS

h & Q*' ‘ ’ calibrado*
Lm l /. E default* ”u[:?: i B
Ejecutar evo.

2 Abrir Guardar.
Programa |Instalacion’  Mover EIS Registro S

3D CAMERA CONTROL

o Activate ‘
'
[ Areaof interest |

_ Camera config

‘ {§} Camera settings l

Area 3D CAMERA _
CONTROL 2 Detection patterns
a)
e 'Configuration_z v
D Add new

|
l ¢/ Rename
| Il Delete

‘ 88 Pattern config

e) Cobots o

O Normal Velocidad (— 72% Simulacic’-m.

UNIVERSAL ROBOTS



Se puede autom
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Aplicacion Atornillado







Ford Almussafes
Automocion



Pick and place
Integracion con sistema de vision
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Paletizado ﬂnal de Imea
Alimentacion






Paletizado




Paletizado final de linea
Alimentacion



Encajado
Alimentacion









nacional 5G-
CUb:

Telemedicina

Diagnostico robotizado




¢ Cual es el
problema?

La exposicion a la luz
solar puede producir
cancer de piel



https://unsplash.com/@nasa?utm_source=unsplash&utm_medium=referral&utm_content=creditCopyText
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¢Qué
podemos
aportar?
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Solo es posible avanzar cuando se mira lejos. Solo cabe
‘ ‘ progresar cuando se piensa en grande.
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Jose Ortega y Gasset




